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Thank you for purchasing Kapro’s Pronto Multi Beam Orbital
Green laser. You now own one of the most advanced laser
tools available. This manual will show you how to get the most
out of your laser tool.

APPLICATIONS

The Pronto Green laser is an Indoor /Outdoor laser level with

3 laser diodes that emits a horizontal circular line, vertical line

and two plumb dots. The laser is innovatively designed for a

very broad range of Professional and DIY jobs, including:

* Hanging cabinets and shelves.

» Setting floor and wall tiles

+ Drywall and acoustic ceilings installation.

» Framing and aligning windows and doors

* Leveling electrical outlets, plumbing and studs

* Leveling slopes for stairs, rails, roofs and more. (manual
mode)
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RECHARGEABLE

Up to 60m/200"

Keep this user manual for future reference.
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+ This laser emits 1 horizontal 360° and 1 vertical beams,
that intersect on the wall in front of the device, as well as
two plumb laser dots - on the floor and on the ceiling

¢ Self-leveling in automatic mode when the laser is
positioned within its self-leveling range which is +3°

« Visual warning when the laser level is out of leveling
range

¢ Pulse mode emits pulses that can be detected by a
detector

+ Max. indoor working range - 30m (100"

 The max. detectable range of the laser in pulse mode is
60m (200"

+ For optimal vertical line viewing, position the laser at least
2 meters from the wall

+ Manual mode allows angular layout/marking

* |P54 rated for water and dust protection

+ Locking mechanism to protect the pendulum during
transportation

¢ 1/4" tripod thread

« Shock resistant rubber over molded casing

¢ Multi-purpose magnetic mount

This device contains precision components

sensitive to external shock, impact or falls
that may compromise its functionality. Handle
with care to maintain its accuracy.




SAFETY INSTRUCTIONS

\

This product emits radiation classified as Class

Il according to EN 60825 -1

The laser radiation can cause serious eye injury

+ Do not stare into the laser beam

+ Do not position the laser beam so that it unintentionally
blinds you or others.

Do not operate the laser level near children or let children
operate the laser level.

+ Do not look into a laser beam using magnifying optical
devices such as binoculars or a telescope,since it will
increase the level of eye injury.

&) WARNING: This product contains lead in soldered
joints and certain Electrical parts contain chemicals
which are known to the State of California to cause
cancer, birth defects or other reproductive harm.

(California Health & Safety Code Section 25249.6- Proposition 65)
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+ Do not remove or deface warning labels on the laser level.

* Do not disassemble the laser level. Laser radiation can
cause serious eye injury.

* Do not drop the laser.

+ Do not use solvents to clean the laser.

+ Do not use in temperatures below -10°C or above 45°C
(14°F 1 113°F)

* Do not operate the laser in the presence of flammable
liquids or gases. Sparks from the tool can cause ignition.

» When not in use, turn off the power, engage the pendulum
lock and place the laser in the carrying pouch.

+ Make sure the pendulum lock mechanism is engaged
before transporting the laser.

If the pendulum lock mechanism is not
engaged before transportation, internal
mechanical damage can occur.




OVERVIEW

1. Power switch
2. Keypad
a. Horizontal Beam Selector
b. Vertical Beam Selector
c. Pulse Mode and Flash Mode
d. Manual Mode Button
e. Battery Indicator
3. Horizontal laser beam window
4. Vertical laser beam window
5. Plumb Dot Down window
6. Battery cover
7.1/4” tripod mount




The Pronto laser level is powered by 1 rechargeable Li-lon battery.
Alternatively, the laser can be powered directly by using the
supplied charging cable and plugging it into the USB Type-C
charging port on the side of the device.

During charging, the LED indicator is Red, and turns Green when
the battery is fully charged.

1. Rechargeable Li-lon battery

2. Charger + USB Type-C charging cable

3. USB Type-C charging port on the device




1. Open of the battery cover.

2. Insert the battery (+) side first according to the polarity symbols
on the battery.

3. Close the battery cover.

o

1

Charge or replace the battery if the indicator (b) starts to flash in
Red color instead of emitting a steady light.

A WARNING: Batteries can deteriorate, leak or explode and
can cause injury or fire.
1. Do not shorten the batteries terminals.
2. Do not dispose of batteries into household waste.
3. Do not dispose of batteries in fire.
4. Defective or dead batteries must be disposed of according
to local regulations.
5. Keep the batteries out of children's reach.




- Eg OPERATING INSTRUCTIONS
KAapRY

Working in Automatic mode (self-leveling):

In automatic mode the laser level will level itself at + 3°

range and will project horizontal 360° beam, a vertical beam

and 2 plumb dots.

1. Remove the laser level from the case and place it on a
solid, flat, vibration free surface or on a tripod.

2. Slide the locking switch (1) to the ON position. The laser
level will project all beams: a 360° horizontal beam,

a vertical beam and 2 plumb dots. The beam indicator (b)
will turn on.

3. In order to select a different beam configuration:

a. Press the Horizontal Beam selector (2a) to turn enable
and disable the horizontal line.

b. Press the Vertical Beam selector (2b) according to the
following sequence:
Vertical + dots (default) — Vertical Only — Dots Only
— default.

4. If the initial inclination of the laser level is beyond + 3°
and the automatic mode is activated, the laser beams will
flash. In this case, reposition the laser level on a flatter
surface.

5. Before moving the laser level, slide the locking switch
(1) to the OFF position, this will lock the pendulum and
protect your laser level.




Working in Manual mode:

In Manual mode, the Pronto Green Laser self-leveling

mechanism is disabled and the laser beams can be set at any

required slope.

1. Veerify that the locking switch (1) is at the OFF position.

2. Press and hold the Manual mode button (2d) for 3 seconds,
to activate the manual mode. The laser level will project all
beams. A flash every 3 seconds will occur, as an indication
to Manual mode.

3. To mark a slope, tilt the laser to the desired angle.

4. To select a different beam configuration, follow section 3 in
Automatic mode instructions (page 10).

5. While in Manual mode, sliding the locking switch(1) from
OFF to ON will turn off the Manual mode. The automatic
self - leveling mode will be activated (if the laser level is
within the self — leveling range).




Working in Pulse or Flash mode:
Both modes were created to allow working in bright
environments, such as outdoors.
Pulse mode allows for long distance applications by using a
laser detector, even when the laser line is not visible to the
naked eye.
Flash mode allows for better visibility of the laser line, when
it is barely visible, usually at short to medium ranges.
Both modes can be activated in Automatic or Manual
modes.
1. Turn the laser on (Automatic or Manual mode).
2. Press the Pulse / Flash mode button (2.c) to toggle
between the modes.
The mode sequence is:
Normal mode (default) — Pulse mode — Flash mode —
Normal mode.
3. When working in Pulse mode, turn on a supported laser
detector and search for the laser line.




MAINTENANCE

To maintain the accuracy of your project, check the accuracy
of your laser level according to the field calibration tests
procedures.

+ Change the battery when the laser beams begins to dim.

* Wipe the aperture lens and the body of the laser level with
a clean soft cloth. Do not use solvents.

+ Although the laser level is dust and dirt resistant to a
certain degree, don't store in dusty places as long term
exposure may damage internal moving parts.

« I the laser level is exposed to water, dry the laser level
before returning it to the carrying case to prevent corrosion
damage.

» Remove the battery if the laser level is unused for a long
period of time to prevent corrosion damage.




- Eg FIELD CALIBRATION TEST
KAapRY

This laser level left the factory fully calibrated. Kapro
recommends the user check the accuracy of the laser
periodically, especially if the unit falls or is mishandled.
1. Check the height accuracy of the horizontal beam.
2. Check the leveling accuracy of the horizontal beam.
3. Check the leveling accuracy of the vertical beam.

4. Check the accuracy of the plumb line.

1. Checking the Height Accuracy of the Horizontal beam.
(Up and down deviation)

1. Set up the laser on a tripod or on a flat stable surface
between two walls A and B, approximately 5 meters/
16 feet apart.

2. Position the laser level approximately 0.5 meter from wall A.

3. Unlock the pendulum and press the button to project the
horizontal and the vertical cross beams towards wall A.

4. Mark the center of the cross beams on the wall as al
(see figure 1).

5. Turn the laser 180° towards wall B and mark the center of
the cross beams as b1 on the wall (see figure 2).




approximately 5m

Figure 1

0.5m

Figure 2

0.5m




6. Move the laser level towards wall B and position it
approximately 0.5 meter from wall B.

7. Mark on wall B the center of the cross beams as b2
(see figure 3).

8. Turn the laser 180° towards wall A, and mark on the wall
the center of the cross beams as a2 (see figure 4).
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9. Measure the distances:
Aa= la2-all
Ab=1b1-b2|
10.The difference | Aa — Ab| should be no more than 3 mm,
if otherwise send the laser level to a qualified technician
for repair.

2. Checking the Level Accuracy of the Horizontal beam.
(Side to side inclination)

1. Set up the laser on a tripod or on a flat surface at a
distance of approximately 1.5 meters from a 5 meter/ 16
feet long wall.

2. Unlock the pendulum and press the button to project the
horizontal and the vertical cross beams towards the wall
approximately at the center of it.




3. Mark point a1 on the wall, in the middle of the horizontal
line at the left side of the wall (see figure 5).

Figure 5




4. Turn the laser level counterclockwise until the cross-
section of the beams moves approximately 90°, mark
a point a2 on the wall near a1 in the middle of the
horizontal beam (see figure 6).

5. The distance between a1 and a2, should be no more
than 1.5 mm, if otherwise send the laser level to a
qualified technician for repair.

Figure 6




3. Checking the Accuracy of the Vertical beam.

1. Hang an approximately 4 meter /13 feet plumb line on a
wall.

2. After the plumb line has settled, mark point a1 on the
wall, behind the plumb line, near the plumb cone.
(see figure 7).

Figure 7

3. Set up the laser on a tripod or on a flat surface in front of
the wall at a distance of approximately 2 meter/ 6.5 feet.

4. Unlock the pendulum, and press the button to project the
vertical beam towards the plumb line.

5. Turn the laser so that the vertical beam will merge with the
plumb line below the hanging point.




6. Mark point a2 on the wall, in the middle of the vertical
beam at the same height as a1. (see figure 8).

7. The distance between a1 and a2, should be no more
than 1.5mm, if otherwise send the laser level to a
qualified technician for repair.

17

Figure 8




4. Checking plumb accuracy

For this procedure a room with approx. 5m distance

between floor and ceiling is needed.

1. Place the laser level on the floor.

2. Unlock the pendulum and press the beam selector button
to project the plumb laser dots on the ceiling and on the
floor.

3. Mark the center of the upper plumb dot on the ceiling as
point a1. (see figure 9)

4. Mark the center of the down plumb dot on the floor as
point b. (see figure 9).

Figure 9




5. Rotate the laser level 180°, position it so that the center of
the down plumb dot is on the point b, which has already been
marked, and allow it to level.

6. Mark the center of the upper plumb dot on the ceiling as point
a2. (see figure 10)

7. The distance between points a1 and a2 marked on the ceiling
is an indication of the actual deviation of the line between the
plumb dots from the ideal plumb line.

The distance between a1 and a2, should not be more than 4
mm, otherwise send the laser level to a qualified technician for
repair.

Figure 10




E[i SPECIFICATIONS
KAPRO"

Laser lines output
pattern

* Horizontal line 360°
* Vertical line
¢ 2 Plumb dots

Laser range + Without detector - 30m (100ft)
+ With detector - 60m (200ft)
Accuracy +0.3mm/m (£0.0003in/in)

Self-leveling Range

*3°

Laser line width

2 mm=0.5mm/5m
(0.10” £0.02" at 20")

Wavelength 510-530nm - Laser Class Il

Power supply 21700 Li-lon battery +
Type-C USB charger

Battery life Up to 8 hours of continuous
operation

Operating temp. -10° C +45° C (14°F +113°F)

Storage temp. -20° C +60° C (-4°F +140°F)

Water & dust proof | IP54

Dimensions 109 x 60 x106 mm
4.3"x2.36" x 4.17"

Weight including 423gr + 10gr

battery (150z £ 0.35 0z)




WARRANTY

This product is covered by a two year limited warranty against defects

in materials and workmanship. The warranty does not cover products

that are used improperly, altered, or repaired without Kapro's approval,

nor a process of recalibration if needed.

REPAIR AND CALIBRATION PROGEDURE

1. If your product requires repair or calibration, please return it to the
point of sale, alongside your proof of purchase.

2. After a return authorization procedure is initiated, the laser level will
be sent to an authorized repair lab.

3. Once completed, the product will be returned to a point of sale of your
choice for collection.

COSTS AND WARRANTY

* Products under warranty will be shipped and repaired free of charge.

* In case of products that are not under warranty, you will be notified by

the dealer of the estimated cost for the repair, before the beginning of
the process.

The serial number sticker is positioned on the batteries cover.

CE CONFORMITY CERTIFICATE

This product meets the standards of the Electromagnetic Compatibility

(EMC) established by the European Directive 2014/30/EU and the Low

Voltage Directive (LVD) 2014/35/EU

EC DECLARATION OF CONFORMITY

We declare under our responsibility that the product 952 is in accordance

with the requirements of the Community Directives and Regulations:

2014/30/EU

2011/65/EU

EN60825-1: 2015

EN61326-1: 2013




Gracias por comprar el L&ser Verde Pronto Multi Beam Orbital
de Kapro. Usted posee ahora una de las herramientas laser
mas avanzadas del mercado. Este manual le mostrara como
aprovechar al maximo su herramienta laser.

APLICACIONES

El laser Pronto es un nivel l&ser para Interiores/Exteriores

con 3 diodos laser, que emite una linea circular horizontal,

linea vertical y dos puntos de plomada.

El laser esta disefiado de modo innovador para una amplia

gama de tareas profesionales y de bricolaje, incluyendo:

+ Colgar gabinetes y estantes.

+ Colocar azulejos en pisos y paredes

« Instalar paneles de yeso y cielorrasos acsticos.

« Enmarcar y alinear ventanas y puertas

* Nivelar tomas eléctricas, tuberias y travesafios

* Nivelar pendientes para escaleras, rieles, cielorrasos y
més. (modo manual)

> ¥ PCeP@ b=

Guarde este manual para referencias futuras.




e Caracteristicas 28
¢ Instrucciones de seguridad 29-30
e Descripcidn general 31

e |Instalacion y seguridad de la bateria 33-33

¢ [nstrucciones de operacion 34-36

e Mantenimiento 37

¢ Prueba de calibracion de campo 38-47

¢ Especificaciones 48

e Garantia 49

. 1




¢ Este laser emite 1 haz horizontal de 360° y 1 haz vertical,
que se cruzan en la pared frente al dispositivo, asi como
dos puntos laser de plomada, en el suelo y en el techo

+ Autonivelacion en modo automatico cuando el laser se
coloca dentro de su rango de autonivelacion que es de +3°

+ Advertencia visual cuando el nivel del laser esté fuera del
rango de nivelacion

+ El'modo de pulso emite pulsos que pueden ser
detectados por un detector

+ Alcance maximo de trabajo en interiores: 30 m (100

+ Elrango maximo detectable del laser en modo de pulso
es de 60 m (200"

+ Para una visualizacién dptima de la linea vertical,
coloque el laser al menos a 2 metros de la pared

+ El modo manual permite trazar/marcar angulos

+ Clasificacion IP54 para proteccion contra el agua y el
polvo

+ Mecanismo de bloqueo para proteger el péndulo durante
el transporte

+ Rosca para tripode de 1/4"

+ Carcasa moldeada revestida de goma resistente a

impactos

Soporte magnético multiusos

Este dispositivo contiene componentes de
precision sensibles a caidas o golpes e impactos
externos, que pueden afectar su funcionali-
dad — manéjelo con cuidado para mantener
u precision.




INSTRUCCIONES DE SEGURIDAD

m ADVERTENCIA

+ Este producto emite radiacion clasificada como de Clase

segUn la norma EN 60825 -1
La radiacion laser puede causar lesiones %
oculares graves

+ No mire directamente al rayo laser

+ No posicione el haz de laser de modo que enceguezca
involuntariamente a otras personas 0 a usted mismo.

+ No opere el nivel laser cerca de nifios, ni permita a los
nifios utilizar el nivel laser.

+ No mire a un rayo laser utilizando dispositivos 6pticos de
aumento, tal como prismaticos o telescopio, ya que esto
aumentara el nivel de lesion ocular.

AADVERTENCIA: Este producto contiene plomo en las

soldaduras, y ciertas partes eléctricas contienen productos

quimicos que son reconocidos por el Estado de California

como causantes de cancer, defectos de nacimiento u

otros dafios reproductivos.(Seccién del Cédigo de Salud y

@eguridad de California 25249.6- Proposicion 65)

~

J




+ No quite ni destruya las etiquetas de advertencia del nivel
laser.

+ No desarme el nivel laser, la radiacion laser puede causar
lesiones oculares graves.

+ No deje caer la unidad.

* No utilice disolventes para limpiar la unidad laser.

* No debe usarse en temperaturas inferiores a -10°C o
superiores a 45°C (14°F a 113°F)

+ No opere el laser en atmdsferas explosivas, tales como
liquidos inflamables, gases o polvo. Las chispas pueden
causar ignicion.

+ Cuando no esté en uso quite la bateria, active el
bloqueo del péndulo, y coloque el laser en el estuche de
transporte.

+ AsegUrese de que el mecanismo de blogueo del péndulo
esté activado antes de transportar el laser.

Si el mecanismo de bloqueo del péndulo no
esta activado antes del transporte, se podria
producir dafio mecanico interno.




DESCRIPCION GENERAL

1. Interruptor de alimentacion

2. Teclado
a. Selector de haz horizontal
b.Selector de haz vertical
c.Modo de pulso y modo de flash
d.Botén de modo manual
e.Indicador de bateria

3. Ventana de haz laser horizontal

4. Ventana de haz laser vertical

5. Ventana de Punto de plomada

6. Tapa de la bateria

7. Montaje de tripode de 1/4"




INSTALACION Y SEGURIDAD

DE LA BATERIA

El nivel laser Pronto funciona con 1 bateria recargable de iones

de litio. Alternativamente, el laser se puede alimentar directamente
utilizando el cable de carga suministrado y conectandolo al puerto
de carga USB tipo C en el lateral del dispositivo.

Durante la carga, el indicador LED es rojo y se vuelve verde cuando
la bateria esta completamente cargada.

1. Bateria de iones de litio recargable

2. Cargador + cable de carga USB tipo C

3. Puerto de carga USB tipo C en el dispositivo




1. Abra la tapa de la bateria.

2. Inserte primero el lado de la bateria (+) de acuerdo con los
simbolos de polaridad de la bateria.

3. Cierre la tapa de la bateria.

o

Cargue o reemplace la bateria si el indicador (b) comienza a
parpadear en color rojo en lugar de emitir una luz constante.

A ADVERTENCIA: Las baterias pueden deteriorarse, tener

fugas o explotar y pueden provocar lesiones o incendios.

1. No acorte los terminales de baterias.

2. No deseche las baterias en la basura hogarefa.

3. No deseche las baterias en el fuego.

4. Las baterias defectuosas o gastadas deben desecharse de
acuerdo con las normativas locales.

5. Mantenga las baterias fuera del alcance de los nifios.




Trabajo en modo automatico (autonivelacion):

En modo automatico, el nivel laser se nivelara a un rango de
+ 3°y proyectard un haz horizontal de 360°, un haz verti-
cal y 2 puntos de plomada.

1.Retire el nivel laser de la caja y coloquelo sobre una super-
ficie sdlida, planay sin vibraciones, o sobre un tripode.

2.Deslice el interruptor de bloqueo (1) a la posicion EN-
CENDIDO. El nivel laser proyectara todos los haces: un
haz horizontal de 360°, un haz vertical y 2 plomadas. El
indicador de haz (b) se encendera.

3.Para seleccionar una configuracion de haz diferente:

a. Pulse el selector de haz horizontal (2a) para activar y
desactivar la linea horizontal.

h.Pulse el selector de haz vertical (2b) de acuerdo con la
siguiente secuencia:

Vertical + puntos (predeterminado) — Vertical Solo —
Puntos Solo — predeterminado.

4.Si la inclinacion inicial del nivel laser es superior a + 3° y
el modo automatico esta activado, los haces laser parpa-
dearan. En este caso, vuelva a colocar el nivel laser en
una superficie mas plana.

5.Antes de mover el nivel laser, deslice el interruptor de
bloqueo (1) a la posicion APAGADO, esto bloqueara el
péndulo y protegerda su nivel de laser.




Trabajo en modo manual:

En el modo Manual, el mecanismo de autonivelacion del

Laser Verde Pronto esté desactivado y los haces laser se

pueden configurar en cualquier pendiente requerida.

1.Verifique que el interruptor de bloqueo (1) esté en la
posicion APAGADO.

2.Mantenga pulsado el botén de modo manual (2d) durante
3 segundos para activar el modo manual. El nivel laser
proyectara todos los haces. Se producira un parpadeo
cada 3 segundos, como indicacién del modo Manual.

3.Para marcar una pendiente, incline el laser al &ngulo
deseado.

4.Para seleccionar una configuracion de haz diferente, siga
la seccion 3 en las instrucciones del modo automatico
(pagina 10).

5.Mientras esté en el modo Manual, al deslizar el interruptor
de bloqueo (1) de APAGADO a ENCENDIDO, se apagara
el modo Manual. Se activara el modo de autonivelacion
automatica (si el nivel laser esta dentro del rango de
autonivelacion).




Funcionamiento en modo Pulso o Flash:
Ambos modos fueron creados para permitir trabajar en
ambientes luminosos, como al aire libre.
El modo de pulso permite aplicaciones de larga distancia
mediante el uso de un detector Iaser, incluso cuando la
linea laser no es visible a simple vista.
Modo Flash: permite una mejor visibilidad de la linea laser
cuando es apenas visible, generalmente a distancias cortas
y medias. Ambos modos se pueden activar en los modos
Automético o Manual.
1.Encienda el laser (modo automatico o manual).
2.Pulse el botdn de modo Pulso / Flash (2.c) para alternar
entre los modos. La secuencia del modo es:
Modo Normal (predeterminado)— Modo Pulso — Modo
Flash — Modo Normal.
3.Cuando trabaje en modo Pulso, encienda un detector
laser compatible y busque la linea laser.




MANTENIMIENTO

Para mantener la exactitud de su proyecto, verifique la precision
de su nivel laser de acuerdo con los procedimientos de
pruebas de calibracion de campo.

+ Cambie las baterias cuando los rayos laser comiencen a
atenuarse.

* Limpie el lente de apertura y el cuerpo del nivel laser con un
pafio suave y limpio. No utilice disolventes.

« Aunque el nivel laser es resistente al polvo y la suciedad en
cierta medida, no lo almacene en lugares polvorientos, ya
que una exposicion de largo plazo podria dafiar las piezas
moviles internas.

« Si el nivel laser se expone al agua, séquelo antes de
guardarlo en el estuche de transporte, para impedir dafios
de corrosion.

* Quite las baterias si no utiliza el nivel laser durante un largo
periodo de tiempo, para evitar dafios de corrosion.




- Eg PRUEBA DE CALIBRACION
KAapRY

Este nivel laser ha salido de fabrica totalmente calibrado.
Kapro recomienda que el usuario compruebe la precision
del laser periddicamente, especialmente si la unidad se
cae, 0 cuando se manipula en forma indebida.

1. Compruebe la precision de la altura del rayo horizontal.
2. Compruebe la precision de nivelacion del rayo horizontal.
3. Compruebe la precision de nivelacion del rayo vertical.
4. Compruebe la precision de la linea de plomada.

1. Comprobacion de la precision de la altura del rayo
horizontal. (desviacion hacia abajo y hacia arriba)

1.Instale el laser sobre un tripode o sobre una superficie
estable entre dos paredes A y B, separadas por unos 5
metros/16 pies.

2. Posicione el nivel laser aproximadamente a 0.5 metros de
la pared A.

3. Desbloguee el péndulo y pulse el botdn para proyectar
las lineas cruzadas verticales y horizontales hacia la
pared A.

4. Marque en la pared el centro de las lineas cruzadas como
a1 (ver la figura 1).

5.Gire el laser 180° hacia la pared B y marque el centro de
las lineas cruzadas como b1 en la pared (ver la figura 2).




aproximadamente 5m

Figura 1

0.5m

180°

Figura 2

0.5m




6. Mueva el nivel laser hacia la pared B y posicionelo
aproximadamente a 0.5 metros de la pared B.

7.Marque en la pared B el centro de las lineas cruzadas
como b2 (ver la figura 3).

8.Gire el laser180° hacia la pared A, y marque en la pared
el centro de los rayos cruzados como a2 (ver la figura 4).

Figura 3

0.5m

Figura 4




9. Mida las distancias:
Aa= |a2-al|
Ab= |bl1-b2|
10. La diferencia |Aa — Ab| no debe ser de méas de 3 mm, si
no es asi envie el nivel laser a un técnico cualificado para
su reparacion.

2. Comprobacion de la precision de nivelacion del rayo
horizontal. (inclinacion de lado a lado)

1. Instale el laser sobre un tripode o sobre una superficie
plana a una distancia de aproximadamente 1.5 metros de
una pared de 5 metros/16 pies de largo.

2. Desbloquee el péndulo y pulse el boton para proyectar los
rayos cruzados verticales y horizontales hacia aproximada-
mente el centro de la pared.




3.Marque el punto a1 en la pared, en el medio de la linea
horizontal en el lado izquierdo de la pared (ver la figura 5).

q
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Figura 5




4.Gire el nivel laser en sentido contrario de las manecillas
del reloj hasta que la seccion cruzada de los rayos se
mueva aproximadamente 90°, marque un punto a2 en
la pared cerca de a1 en medio del rayo horizontal (ver la
figura 6).

5.La distancia entre a1 y a2 no debe ser de més de 1.5
mm, si no es asi envie el nivel Iaser a un técnico cualifi-
cado para su reparacion.

Figura 6




3. Gomprobacion de la precision del rayo vertical.

1. Cuelgue una plomada de aproximadamente 4 metros/13
pies en una pared.

2.Después de asentada la plomada, marque el punto a1 en
la pared, detras de la linea de plomada, cerca del cono
de la plomada. (ver la figura 7).

aproximadamente 4m

Figura 7

3. Instale el laser sobre un tripode o sobre una superficie
plana frente a la pared, a una distancia de aproximada-
mente 2 metros/6.5 pies.

4. Desbloguee el péndulo, y pulse el botdn para proyectar el
rayo vertical hacia la linea de plomada.




5. Gire el laser de modo que el rayo vertical se fusione con
la linea de plomada por debajo del punto de suspension.

6. Marque el punto a2 en la pared, en el medio del rayo
vertical a la misma altura de a1. (ver la figura 8).

7.La distancia entre a1y a2 no debe ser de més de 1.5 mm,
si no es asi envie el nivel Iaser a un técnico cualificado
para su reparacion.

b

Figura 8




4. Comprobacion de la precision de la plomada

Para este procedimiento se necesita un espacio de

aproximadamente 5m de distancia entre piso y cielorraso.

1. Coloque el nivel laser en el piso.

2. Desbloguee el péndulo y presione el boton selector de
rayos para proyectar los puntos de plomada de laser en
el cielorraso y en el piso.

3. Marque el centro del punto de plomada superior en el
cielorraso como punto at. (ver la figura 9).

4. Marque el centro del punto de plomada inferior en el
cielorraso como punto b. (ver la figura 9).

Figura 9




5.Gire el nivel laser 180°, posiciénelo de modo que el cen-
tro del punto de plomada inferior esté en el punto b, que
ya ha sido marcado, y posibilite la nivelacion.

6. Marque el centro del punto de plomada superior en el
cielorraso como punto a2. (ver la figura 10).

7.La distancia entre los puntos a1 y a2 marcada en el
cielorraso es indicacion de la desviacion real de la linea
entre los puntos de plomada de la linea de plomada ideal.
La distancia entre a1 y a2 no debe ser de mas de 4 mm,
si no es asi envie el nivel laser a un técnico cualificado
para su reparacion.

Figura 10




Patron de salida de
rayos laser

* Horizontal 360°
« Vertical
+ 2 Puntos de Plomada

Rango del laser

* En interiores — 30 m (100 ft)
¢ Con detector — 60 m (200 ft)

Precision +03mm/m (£0.0003 infin)
Intervalo de +3°
autonivelacion

Ancho de linea laser

2 mm=0.5mm/5m
(0.10" £0.02"a 20")

Longitud de onda

510-530nm - Laser de clase |l

Alimentacién de tension

Bateria 21700 + cargador USB

Duracién de la bateria

Hasta 8 horas de funcionamiento
continuo con la pila de Litio

Temperatura de -10° C + 45° C (14°F +113°F)
funcionamiento

Temperatura de -20° C +60° C (-4°F +140°F)
almacenamiento

Proteccion contra polvo | IP54

y salpicaduras de agua

Dimensiones 109 x 60 x106 mm

4.3"x2.36"x 4.17"

Peso (baterias ncluidas)

423gr £ 10gr (15 oz + 0.35 0z)




GARANTIA

Este producto esté cubierto por una garantia limitada de dos afios en

materiales y mano de obra. La garantia no cubre productos que sean

utilizados de forma inapropiada, alterados o reparados sin la aprobacion

de Kapro, ni un proceso de recalibracion en caso de ser necesario

PROCEDIMIENTO DE REPARACION Y CALIBRACION

1. Si su producto requiere reparacion o calibracion, devuélvalo al punto de
venta junto con su comprobante de compra.

2. Después de iniciar un procedimiento de autorizacion de retorno, el nivel
laser seré enviado a un laboratorio de reparacion autorizado.

3. Una vez completado, el producto sera devuelto a un punto de venta de
su eleccion para su recogida.

COSTOS Y GARANTIA

« Los productos bajo garantia seran enviados y reparados sin costo.

« En caso de productos que no estén en garantia, el vendedor le notificara

el costo estimado de la reparacion antes del inicio del proceso.

La pegatina con el nimero de serie esta tapa de baterias.

CERTIFICADO DE CONFORMIDAD CE

Este producto cumple con las normas de Compatibilidad Electromagnética

(CEM) establecido por la Directiva Europea 2014/30/EU y el Reglamento

para baja tensién 2014/35/EU.

DECLARACION DE CONFORMIDAD CE

Declaramos bajo nuestra responsabilidad, que el producto: 952 esté en

acuerdo con los requisitos de las directivas y reglamentos siguientes:

2014/30/EU

2011/65/EU

EN60825-1: 2015

EN61326-1: 2013




Nous vous félicitons pour votre achat du Laser Vert Pronto Multi
Beam de Kapro. Vous étes en possession de I'un des instruments
laser les plus avancés du marché. Ce manuel décrit comment
tirer le meilleur parti de votre outil laser.

APPLICATIONS

Le Laser Vert Pronto est un niveau laser intérieur/extérieur doté
de 3 diodes laser qui émet une ligne circulaire horizontale, une
ligne verticale et deux points d'aplomb. De conception innovante,
ce laser se destine a de trés nombreuses taches professionnelles
ou de bricolage, notamment :

* Pose d'étagéres et de placards

* Pose de carrelage sol et mur

« Installation de cloisons seches et de plafonds acoustiques

+ Encadrement et alignement de portes et fenétres

+ Nivellement de prises électriques, canalisations, montants, etc.
* Nivellement de pente pour escaliers, rampes, toits, etc.

(mode manuel)
C€

RECHARGEABLE

Jusqu'a 60m/200']

Conservez ce mode d'emploi a titre de référence. J
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+ Ce laser émet un faisceau horizontal & 360° et un faisceau
vertical qui se croisent sur le mur face a 'appareil, ainsi
quedeux points laser d'aplomb, I'un au sol et I'autre au plafond

+ Autonivellement en mode automatique lorsque le laser est
positionné dans sa plage d'autonivellement, qui est de + 3°

+ Avertissement visuel lorsque le niveau laser est hors de la
plage de nivellement

+ Le mode pulsé émet des impulsions qui peuvent étre détectées
par un détecteur

+ Portée maximale en intérieur : 30 m (100 )

+ La portée maximale détectable du laser en mode pulsé est
de 60 m (200 ")

+ Pour une visualisation optimale de la ligne verticale, position-
nez le laser & au moins 2 metres du mur

* Le mode manuel permet une disposition/un marquage angulaire.

+ Indice de protection IP54 contre I'eau et la poussiére

» Mécanisme de verrouillage pour protéger le pendule pendant
le transport

+ Filetage pour trépied 1/4

« Boitier moulé en caoutchouc résistant aux chocs

+ Support magnétique polyvalent

Cet appareil contient des piéces de précision
sensibles aux chocs externes, aux impacts et a la
chute, cela pourrait compromettre sa fonctionnalité.
Manipuler avec soin pour maintenir sa précision.




CONSIGNES DE SECURITE

~N

m ATTENTION

Ce produit émet un rayonnement de classe 2 % %

selon la norme EN 60825 -1

Le rayonnement laser peut entrainer de graves lésions oculaires

* Ne pas regarder dans le faisceau laser

* Ne pas placer le faisceau laser de sorte qu'il pointe en
direction de vos yeux ou des yeux d'autrui

* Ne pas utiliser le niveau laser a proximité d'enfants ou laisser
des enfants utiliser le niveau laser

* Ne pas regarder dans le faisceau laser avec un matériel
optique grossissant, des jumelles ou un télescope par
exemple, pouvant aggraver les Iésions oculaires.

A ATTENTION: Ce produit contient des soudures au plomb et
certaines pieces électriques contiennent des produits
chimiques connus de I'Etat de Californie pour causer le
cancer, des malformations congénitales ou des dangers
pour la reproduction (section 25249.6, proposition 65 du
Code de santé et de sécurité de la Californie)

Vs
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* Ne pas retirer ou dégrader les étiquettes d'avertissement
apposées sur le niveau laser

+ Ne pas démonter le niveau laser, le rayonnement laser
pou vant gravement endommager I'ceil.

* Ne pas faire chuter I'appareil

* Ne pas employer de solvant pour nettoyer l'appareil

* Ne pas utiliser a des températures inférieures a - 10°C ou
supérieures a 45°C (14°F - 113°F)

* Ne pas utiliser en environnement inflammable
tel qu'en présence de liquides, gaz ou poussieres
inf ammables. Les étincelles de I'outil sont inflammables.

« Lorsqu'il n'est pas utilisé, éteindre I'appareil, retirer les
piles, verrouiller le balancier et placer le laser dans sa
sacoche de transport.

« S'assurer que le mécanisme de verrouillage du balancier
est engagé avant de transporter le laser

Le non verrouillage du balancier avant le
transport est susceptible d'endommager le
mécanisme interne.




1. Interrupteur d’alimentation
2. Clavier
a. Sélecteur de faisceau horizontal
b. Sélecteur de faisceau vertical
c. Mode pulsatile et mode flash
d. Bouton de mode manuel
e. Indicateur de batterie
3. Fenétre de faisceau du laser horizontal
4. Fenétre de faisceau du laser vertical
5. Fenétre d’aplomb a ne pas mettre b
face au sol
6. Couvercle de la batterie
7. Support pour trépied 1/4




INSTALLATION ET SECURITE

DE LA BATTERIE

Le niveau laser Pronto est alimenté par une batterie Li-lon
rechargeable. Il est également possible d’alimenter le laser
directement a l'aide du cable de chargement fourni, en le branchant
au port de chargement USB type-C situé sur le c6té de I'appareil.
Pendant la charge, le voyant LED est rouge et devient vert lorsque la
batterie est complétement chargée.

1. Batterie Li-ion rechargeable

2. Chargeur + cable de recharge USB type-C

3. Port de chargement USB type-C sur I'appareil

1




1. Ouvrez le couvercle de la batterie.

2. Insérez d’abord le coté (+) de la batterie en respectant les sym
holes de polarité indiqués.

3. Fermez le couvercle de la batterie.

o

1

Chargez ou remplacez la batterie si le voyant (b) clignote en rouge
au lieu d'émettre une lumiere fixe.

A ATTENTION : Les piles peuvent se détériorer, fuir ou

exploser et ainsi causer une blessure ou un incendie.

1. Ne raccourcissez pas les bornes des piles.

2. Ne pas jeter les piles avec les ordures ménageéres.

3. Ne pas jeter les piles dans un feu.

4. Les piles défectueuses ou usées doivent étre éliminées
conformément aux réglementations locales.

5. Garder les piles hors de portée des enfants.




Eg INSTRUCTIONS D'UTILISATION
KAapRY

Fonctionnement en mode automatique (nivellement
automatique):
En mode automatique, le niveau laser se nivelle automatique-
ment a une plage de + 3° et projette un faisceau horizontal a
360°, un faisceau vertical et 2 points d’aplomb.
1.Retirez le niveau laser de sa hoite et placez-le sur une
surface solide, plane et sans vibration, ou sur un trépied.
2.Faites glisser l'interrupteur de verrouillage (1) sur la posi-
tion ON. Le niveau laser projette tous les faisceaux : un
faisceau horizontal & 360°, un faisceau vertical et 2 points
d’aplomb. Le témoin lumineux (b) s'allume.
3.Pour sélectionner une configuration de faisceau différente :
a.Appuyez sur le sélecteur de faisceau horizontal (2a) pour
activer et désactiver la ligne horizontale.
b.Appuyez sur le sélecteur de faisceau vertical (2b) selon la
séquence suivante :
Vertical + points (par défaut) — Vertical uniquement —
Points uniqguement — par défaut.
4.Si l'inclinaison initiale du niveau laser dépasse + 3° et
que le mode automatique est activé, les faisceaux laser
clignotent. Dans ce cas, repositionnez le niveau laser sur
une surface plus plane.
5.Avant de déplacer le niveau laser, faites glisser l'interrupteur
de verrouillage. (1) en position OFF afin de verrouiller le
pendule et de protéger votre niveau laser.




Fonctionnement en mode manuel :

En mode manuel, le mécanisme d'autonivellement laser

Pronto est désactivé et les faisceaux laser peuvent étre réglés

a n'importe quelle pente requise.

1.Vérifiez que l'interrupteur de verrouillage (1) est en position
OFF.

2.Appuyez sur le bouton de mode manuel (2d) et maintenez-le
enfoncé pendant 3 secondes pour activer le mode manuel.
Le niveau laser projette tous les faisceaux. Un clignotement
toutes les 3 secondes indique le passage en mode manuel.

3.Pour baliser une pente, inclinez le laser a I'angle souhaité.

4.Pour sélectionner une configuration de faisceau différente,
suivez la section 3 des instructions du mode automatique
(page 10).

5.En mode manuel, faire glisser l'interrupteur de verrouillage
(1) de OFF & ON pour désactiver le mode manuel. Le mode
d'autonivellement automatique est activé (si le niveau laser
se trouve dans la plage autonivellement).




Fonctionnement en mode pulsé ou flash :
Ces deux modes ont été créés pour permettre de travailler
dans des environnements lumineux, notamment a 'extérieur.
Le mode pulsé permet des mesures longue distance grace a
['utilisation d'un détecteur laser, méme lorsque la ligne laser
n'est pas visible a I'oeil nu.
Le mode flash permet une meilleure visibilité de la ligne laser
lorsqu’elle est difficilement visible, généralement & courte ou
moyenne distance. Les deux modes peuvent étre activés en
mode automatique ou manuel.
1.Allumez le laser (mode automatique ou manuel).
2.Appuyez sur le bouton de mode pulsé/flash (2.c) pour
basculer entre les modes. La séquence des modes est la
suivante :
Mode normal (par défaut) — Mode pulsé — Mode flash
— Mode normal.
3.En mode pulsé, allumez un détecteur laser compatible et
recherchez la ligne laser.




ENTRETIEN

Afin de garantir la précision de votre projet, vérifiez
I'exactitude de votre niveau en procédant aux opérations de
vérification de I'étalonnage.

Remplacez les piles lorsque l'intensité lumineuse des
faisceaux laser diminue.

Nettoyez la fenétre de projection et le boitier du niveau
laser uniquement a l'aide d'un chiffon propre et doux.
N'utilisez pas de solvants.

Bien que le niveau laser soit résistant & I'eau et a la
poussiére, ne le remisez pas en un endroit poussiéreux,
une longue exposition étant susceptible d'endommager
les pieces mobiles internes.

Si le niveau laser est mouillé, séchez le niveau laser
avant de le ranger dans son boitier de transport pour
éviter tout risque de corrosion.

Retirez les piles en cas de non utilisation prolongée pour
éviter tout risque de corrosion.




- g TEST D'ETALONNAGE

Le niveau laser quitte I'usine entierement étalonné. Kapro

recommande que le niveau soit vérifié réguliérement, ou

lorsque l'appareil subit une chute ou une mauvaise manipulation.

1. Vérifiez la précision de hauteur du faisceau horizontal.

2. VVérifiez la précision de nivellement du faisceau horizontal.

3. Vérifiez la précision de nivellement du faisceau vertical.

4. Vérifiez la précision de la ligne d’aplomb.

1. Verification de la précision de hauteur du faisceau
horizontal. (écart haut/bas)

1. Vérification de la précision de la hauteur faisceau
horizontal (Déviation vers le haut et vers le bas)

1. Placez le laser sur un trépied ou une surface ferme et
plane, entre deux murs A et B distants d'environ 5 metres.

2. Positionnez le niveau laser a environ 50 cm du mur A.

3. Déverrouillez le balancier pour projeter les faisceaux
horizontal et vertical croisés vers le mur A.

4. Marquez le croisement des faisceaux sur le mur comme
point a1(voir illustration 1).

5. Tourner le laser a 180° end direction du mur B et marquer
le centre du faisceau croisé b1.(voir illustration 2).
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6. Déplacez le niveau laser vers le mur B et positionnez-le a
environ 50 cm du mur B.

7.Sur le mur B, marquez comme point b2 le croisement des
faisceaux (voir illustration 3).

8. Tourner le laser a 180° end direction du mur A et marquer
le centre du faisceau croisé a2. (voir illustration 4).
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9. Mesurez les distances :
Aa=la2-all
Ab=1b1-b2|
10. La différence (Aa - Ab) doit étre inférieure @ 3 mm.
Dans le cas contraire, le niveau laser doit étre examiné
par un technicien agréé.

2. Vérification de la précision de nivellement du
faisceau horizontal (inclinaison latérale)

1. Placez le laser sur un trépied ou une surface plane, a une
distance d'environ 1,5 m d'un mur de 5 m de long.

2. Déverrouillez le balancier et appuyez sur le bouton pour
projeter les faisceaux transversaux horizontal et vertical
vers le mur, approximativement au centre de celui-ci.




3. Marquez le point a1 sur le mur, au milieu de la ligne
horizontale du c6té gauche du mur (voir illustration 5).

5

illustration 5




4. Tournez le niveau laser dans le sens antihoraire jusqu'a
ce que le point de croisement des faisceaux se déplace
d’environ 90°, et marquez le point a2 sur le mur a c6té du
point a1 au milieu du faisceau horizontal (voir illustration 6).
5.La distance entre a1 et a2 doit étre inférieure & 1,5 mm.
Dans le cas contraire, le niveau laser doit étre examiné par
un technicien agréé.

illustration 6




3. Vérification de la précision du faisceau vertical

1. Suspendez a un mur un fil & plomb d'environ 4 métres.

2. Une fois le fil & plomb stabilisé, marquez le point al sur le
mur, derriere le fil d'aplomb, & c6té du plomb.
(voir illustration 7).

4 metres environ

illustration 7

3. Placez le laser sur un trépied ou une surface plane face
au mur, a une distance d'environ 2 métres.

4. Déverrouillez le balancier et appuyez sur le bouton pour
projeter le faisceau vertical en direction du fil & plomb.

5. Tournez le laser afin que le faisceau vertical se super
pose avec la ligne d'aplomb sous le point de suspension.




6. Sur le mur, marquez le point a2 au milieu du faisceau
vertical et a la méme hauteur que a1 (voir illustration 8).

7. La distance entre al et a2 doit étre inférieure a 1,5mm.
Dans le cas contraire, le niveau laser doit étre examiné
par un technicien agréé.

illustration 8




4, Vérification de la précision de ’aplomb

1. Pour cette procédure, il est nécessaire de disposer
d'une piéce dont la distance entre le sol et le plafond est
d’environ 5 métres.

2. Placez le niveau laser sur le sol.

3. Déverrouillez le balancier et appuyez sur le bouton
de sélection de faisceau pour projeter les points laser
d'aplomb au plafond et au sol.
Marquez le centre du point d'aplomb haut au plafond
comme point al. (voir illustration 9).

4. Marquez le centre du point d'aplomb bas au sol comme
point b (voir illustration 9).

illustration 9




5. Faites pivoter le niveau laser de 180°, positionnez-le de
sorte que le centre du point d'aplomb bas se trouve sur le
point b, qui a déja été marqué, et laissez-le se mettre a
niveau.

6. Marquez le centre du point d'aplomb haut au plafond
comme point a2. (voir illustration 10).

7. La distance entre les points a1 et a2 marqués au plafond
est une indication de I'écart réel de la ligne entre les
points d'aplomb par rapport au fil a plomb idéal.

La distance entre a1 et a2 doit étre inférieure a 4 mm.
Dans le cas contraire, le niveau laser doit étre examiné
par un technicien agréé.

illustration 10




- Eg CARACTERISTIQUES
KAPRG

Caracteristiques des
faisceaux laser

* Horizontal de 360°
* Vertical de 360°
+ 2 Points D'Aplomb

Portée laser

¢ Intérieur : 30 m (100 ft)
+ Avec détecteur : 60 m (230 ft)

Précision

+0.3mm/m (£0.0003in/in)

Plage d'auto-nivelle-
ment

+3°

Largeur de ligne laser

2mm+05mma5m(0,10"+0,02"a20)

Longueur d'onde 510-530nm - Laser de classe |l
Alimentation Batterie 21700 + chargeur USB
Autonomie Jusqu’a 8 heures de fonctionnement

continu

Température de
fonctionnement

-10° C +45° C (14°F +113°F)

Température
d'entreposage

-20° C +60° C ( -4°F +140°F)

Résistancg al'eau et
a la poussiere

P54

Dimensions

109 x 60 X106 mm (4.3" x 2.36" x 4.17")

Poids avec piles

423gr + 10gr (15 0z + 0.35 0z)




GARANTIE

Ce produit est couvert par une garantie limitée de deux ans sur les

défauts matériels et sur les défauts de fabrication. La garantie ne

couvre pas les produits utilisés de fagon incorrecte, modifiés ou

réparés sans l'approbation de Kapro, ni une procédure d'étalonnage

si celle-ci s'avere nécessaire. .

PROCEDURE DE REPARATION ET D'ETALONNAGE

1. Sivotre produit nécessite une réparation ou un étalonnage, veuillez
le retourner au point de vente, accompagné de votre preuve d'achat.

2. Une fois la procédure d'autorisation de retour initiée, le niveau laser
sera envoyé a un laboratoire de réparation agréeé.

3. Une fois la réparation terminée, le produit sera renvoyé au point de
vente de votre choix pour y étre récupéré.

COUTS ET GARANTIE

« Les produits sous garantie seront expédiés et réparés gratuitement.

« Pour les produits qui ne sont pas sous garantie, le revendeur

vous informera du co(it estimé de la réparation avant le début de la
procédure de réparation.

L'étiquette de numéro de série se trouve a l'intérieur du compartiment

a piles. ]

CERTIFICAT DE CONFORMITE CE

Ceproduitestconforme aux normes de compatibilité électromagnétique

(CEM) établi par la directive européenne 2014/30/EU et le réglement

pour basse tension 2014/35/EU.

DECLARATION DE CONFORMITE CE

Nous déclarons sous notre responsabilité que le produit: 952 est

conforme aux exigences et réglementations suivantes :

2014/30/EU

2011/65/EU

EN60825-1: 2015

EN61326-1: 2013




Komnanwus Kapro 6narogaput Bac 3a Bbibop Pronto Multi Beam
Orbital Green laser. Tenepb Bam NpUHAANEXUT OAMH U3 CaMblX
nepesoBbIX U3 CYLLECTBYHOLLMX Na3epHbIX MHCTPYMEHTOB. 31O
PYKOBOLCTBO MOMOXET BaM 3KCNNyaTUPOBaTh MHCTPYMEHT C
MaKcMManbHON 3hPEKTUBHOCTBIO.

OBNAACTU NPUMEHEHUA

Pronto Multi Beam Orbital Green laser - HHOBaLMOHHbII

YPOBEHb C TpeMs NasepHbIMU ANOAaMK, KOTOPbIN NpoeuupyeTt

ropu3oHTanbHyto kpyrosyto (360°) MMHWIO, BEPTUKANBHYH IMHWIO

W Be TOYKW OTBeCA.

OH No3BONSIET BbINOMHATL CamMble pas3nuyHble

npoeccroHanbHble 1 nbutensckie paboTbl, B TOM YKCHE:

* YcTaHOBKa NoABECHbIX LLKadoB W MOMOK

¢ O6nMUoBKa NOMOB M CTEH NAUTKOM

* MOHT&> MMNCOKapTOHHBIX CTEH/MEPErOpOAOK ¥ NOABECHBIX NOTOIKOB

* YCTaHoBKa OKOH 1 ABEpEN

* PacnonoxeHue anekTpu4eckux 1 CaHTEXHUYECKUX

KOMMYHUKaLMA @ Takxke CTOEK 1 onop

* HaknoHHas pa3meTka ans necTHuu, 6anok, kpbiw v T.4. (B
DYYHOM PEXVME)

CEP®D b=

[EPE3APSKAEMbBIN

A0 60M/200

CoxpaHHTe 3T0 PyKOBOACTBO AAS
NOCAEAYIOLLEr0 HCTIOAb30BAHMA.
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[laHHoe nasepHoe YCTPOMCTBO BbinyckaeT 1 ropu3oHTarbHbIN
nyy Ha 360° 1 1 BepTUKanbHbIA NyY, KOTOPblE NepecekanTcs
Ha CTeHe nepeq yCTPOCTBOM; a Takke ABe OTBECHbIE
na3epHble TOYKK: Ha MOMy M Ha NOTOJIKe.

ABTOMaTMYECKOE BbIPaBHWUBAHWE NPU HAXOXKAEHWM Nlasepa B
npeaenax AvanasoHa aBToOBbIpaBHBaHWSA, COCTaBMstoLLero +3°
Mpw BbIXOAE NA3epHOroO YPOBHS 3a Npeaensl

[vanasoHa HUBENUPOBaHUs (POPMUPYETCS BU3yanbHOE
npegynpexnexue

B uMnynbCHOM pexiume YCTPOMCTBO M3MyYaeT UMNyIbChl,
KOTOpble MOryT 6bITb 06HAPYKEHbI AETEKTOPOM
MakcymanbHbI paboumin ananasoH B nomeLleHnn — 30 m
MakcumanbHbIn guanasoH 0BHapYKeHNS Ta3epHOro
YCTPOWCTBA B MMMYSIbCHOM pexuMe cocTansieT 60 m

[ns onTManbHoro BepTukanbHoro 063opa nuHuK
pacnonoxuTe nasepHoe YCTPONCTBO Ha PacCcTOSHUM
MWHUMYM 2 METPOB OT CTEHbI

Py4Hoi pexvum no3BonsieT BbINOMHATD YroBYo pasMeTky/
MapK1POBKY

CreneHb 3aluTbl OT BOAbI M Nbinu — IP54

MexaHn3m B10KMpOBKM 47151 3aLMTbI MasTHIKA BO BpeMS
TPaHCMOPTUPOBKA

Pesbba ons wratnea — 1/4 gronma

Y0aponpoyHbIi KOPMyC C PE3MHOBLIM MOKPbITUEM
YHuBEpCanbHoe MarHUTHOE Kpennexue

NPEAYNPEXXAEHUE
JT10T NPMOOP COAEPKUT TOUHBIE AeTany YyBCTBUTENbHbIE K yAapaMm,
COTPACEHWUAM MNW NafeHUsM, KOTOPbIe MOTYT HapYLIUTL ero
¢yHKUMOHANBbHOCTL - 06paLLaliTeCh C OCTOPOXHOCTLIO ANl COXPaHEHUs
TOYHOCTHU YCTPOKCTBA.




TEXHUKA BE3ONACHOCTHU
>

Aot npubop ABAAETCA HCTOYHHKOM U3AYUEHHS, KOTOPOE
oTtHocuTcA K Kaaccy Il B cootBeTcTBMM cO cTaHAapTom EN
60825 -1

JlasepHoe u3nyyeHne MOXeET NPUBECTM K %

Cepbe3HbIM MOBPEXAEHUAM rNa3

* He pgonyckailTe nonafaHus nasepHoro fyya B rnasa

* He ycTaHaBnuBaiiTe nasepHblin ypoBEHb Tak, YTobbI
OH MOT HenpeHaMepeHHO OCNEeNATL BaC UMK ApYrux
nogen.

* He vncnonb3yiTe nasepHbii ypoBeHb BONM3N aeTei u
He NO3BONANTE JETAM UCMOMNb30BaTh Na3epHbIi YPOBEHD.

* He pgonyckailTe nonagaHus nasepHoro nyya B rnasa
yepes yBenuunUTenNbHbIE ONTUYECKME YCTPONCTBA, Takue
kak GMHOKITb UMW TeNeckon, Tak kak 3T0 NOoBbILaeT
CTeneHb NOBPEXAeHUs rnas.

&\ NPEAYNPEXXAEHME: O1oT npubop conepxwt
CBWHEL, B MPUMOE, TaKKe HEKOTOPbIE ANeKTpuYeckme
4aCTuM CoaepXaT XMMUYECKMe BELLECTBA, KOTOpble
n3BeCTHbI B WTaTe KanndopHus kak Bbi3blBatoLLme pak,
AeeKTbl Y HOBOPOXAEHHBIX UMM APYIWE HapYLLEHNs
PENPOLYKTUBHON (DYHKLMN.

(Kogekc 3nopoBbs 1 besonacHocTu wrata KanudopHus,
@aanen 25249.6 nonoxeHue 65)

J




* He ygansiite n He uckaxanTe npeaynpexaatoLLme Hagnmeu
Ha Na3epHOM YpOBHE.

* He pa3bupaiite nasepHblil ypOBEHb, Na3epHOE M3nyveHne
MOXET NPUBECTM K CepPbe3HbIM MOBPEXAEHUAM rNas.

* He poHsiiTe nasepHbiin ypoBEHb.

* He ncnonb3yiite pacTBOpUTENM ANS OYUCTKN NA3EPHOTO
YPOBHS.

* He ncnoneayite npu Temnepatype Hwke -10° C unu Bbiwwe
45° C

* He ucnonb3yiite nasep BO B3pbIBOONACHbIX CpeaaXx, Takux
KaK NerkoBoCMIaMEHSIOLNECS XIOKOCTM, rasbl U Nbifb.
Wckpa ot npnbopa MOXET BbI3BaTb BO3rOpaHue.

* Koraa ycTpoicTBO He UCMONb3yeTes, BbIKIOYNTE NUTaHue,
BKMIOYMTE 6MOKMPOBKY MasiTHIKA 1 MOMECTUTb YCTPOACTBO B
4exon Ans nepeHoCKu.

* [epen TpaHCMOPTMPOBKOM YCTPONCTBA YOEANTECH B TOM, YTO
MasiTHWK 3ab5I0KMpOBaH.

TpaHcnopTUpoBKa Ge3 GrIOKMPOBKM MasiTHUKA MOXET NPUBECTH K
BHYTPEHHUM MeXaHW4eCKUM MOBPEXOEHUAM YCTPONCTBA.




1. MepekntoyaTens nuTaHua

2. KnaBuatypa
a.CenekTop ropu3oHTarnbHoro fyya
b.CenekTop BepTUKanbHOMo nyya
C./MNYNbCHBIN PEXUM U PEXUM

MUraHus

d.KHonka pyyHoro pexuma
e./iHavkaTop 3apsga akkyMynsTopHon 6atapem

3. OOKHO ropu3oHTanbHOro N1a3epHOro nyya

4. OKHO BepTUKaNbLHOro Nla3epHOro fyya 9

5. OKHO HWXHel OTBECHOMN TOYKM b C

6. Kpblwka oTceka akkymynsaTopa

7. Kpennenue ans wratusa 1/4 groiima




- Ez YCTAHOBKA BATAPEU U

BE3OMNACHOCTb

NasepHbI ypoBeHb Pronto nutaeTcs oT 1 nepesapsikaeMoit
NIMTUI-MOHHOI akKyMynsSiTOpHOWM BaTapen. B kauecTee
anbTepHaTWBbI, YCTPONCTBO MOXHO NOAKMKOYATB K 3NIEKTPOCETH
HanpsMyto C MOMOLLbH NpunaraeMoro kabens Ans 3apsaky.
Kabenb nogkntouaercs k nopty 3apsakn USB Type-C Ha 6okoson
naHesn ycTponcTaa.

Bo Bpewmsi 3apsaKu CBETOAMOLHbIN MHAMKATOP FOPUT KPaCHbIM,
a npu NOSHON 3apsiaKe akkyMynsTOpHOW 6aTapen CTaHOBMTCS
3eneHbIM.

1. JInTnit-noHHas akkymynsTopHas 6atapes

2. 3apsigHoe ycTpoiicTeo + kabenb Ans 3apsaku USB Type-C
3. MopT 3apsaku USB Type-C Ha 60koBOI naHenm




1. OTKpOWTE KPBILLKY OTCEKa akkyMynsTopHoi 6atapeu.

2. BctaBbTe GaTapeto CTOPOHOIA «+» Bnepes B COOTBETCTBIAN C
CUMBOMaMM NonspHOCTH, 0603Ha4YeHHbIMK Ha BaTapee.

3. 3akpoiiTe KpbILLKY OTCeka baTapen.

Ecnv BMeCTo NOCTOSIHHOTO CBeYeHst MHankaTop (b) HauHeT
MUraTb KpacHbIM, 3apsiauTe Unv 3ameHnTe Gatapeto.

A NPEAYNPEXAEHUE: batapeu MoryT nOpTUTLCS, NpoTekaTh
WV B3OYBATBLCS, YTO MOXKET NPUBECTU K TPaBMaM Unu noxapy.
1. He 3akopauumBailTe knemmbl 6atapen.
2. He 3apsixaiiTe WenoyHble 6atapen He NpeaHasHaveHHble
[1151 NOBTOPHOM 3apsiKu.
3. He cnepyet cmelumBaTth CTapble U HOBblE GaTapeu.
4. He BblbpacbiBaiite 6atapem ¢ 6bITOBLIM MyCOPOM.
5. He 6pocaiite 6atapen B OroHb.
6. MoBpexaeHHble UK paspsikeHHble 6atapen AOMKHbI
ObITb YTUNM3MPOBAHEI B COOTBETCTBIM C MECTHBIMM MPaBUMaMM.
7. XpaHute baTapen B HEQOCTYNHOM ANS AeTel MecTe.




- || nHCTPYKUMS N0 3KCAYATALMH

Pa6oTa B aBTOMaTHuecKoOM peXxume (CamMoBbIpaBHUBaHHeE):
B aBTOMaTN4YECKOM PEXMME NMa3epHbI YpoBEHb OyaeT
BbIPaBHWBATLCA C TOYHOCTHIO + 3° M NPOELMpoBaTh
rOPU30OHTaNbHbIN Nyy Ha 360° BEPTUKANbHbINA Ny 1 2 OTBECHbIE
TOYKM.
1./13BnekunTe nasepHblid ypoBEHb 13 Yexna W yCTaHOBUTE ero
Ha TBEPAYI0, POBHY!0, He BUOPMPYHOLLLYIO MOBEPXHOCTb NGO Ha
LUTaTKB.
2.MNepeBeaute nepekntoyatens 6riokMpoBky (1) B NonoxeHne
«ON» («BKI»). NasepHbin ypoBeHb ByaeT npoeLmpoBaTth Bce
Ty4n: ropu3oHTarbHbIN NyY Ha 360°, BepTUKanbHbIA Nyy 1 2
OTBECHbIE TOUKW. 3aropuTcs MHauKaTop nyya (b).
3.[ins BbI6Opa Apyromn KoHGUrypaLum nyya:
a.HaxmuTe cenekTop ropusoHTanbHoro Nyya (2a), 4tobbl
BKITKOYUTb UMW BBIKITOYUTH FOPU3OHTANBHYHO NIMHIKO.
b.HaxuwmainTe cenektop BepTukarnbHOro nyya (2b), yunbiBas
CredyoLLyto NOCNeAoBaTeNbHOCTb €ro NepeKntoYeHms:
BepTukanbHbIi + TOUKM (MO yMOMYaHno) — Tonbko
BEPTUKamNbHbIA — TOMBKO TOUKU —> MO YMOIYaHUH.
4.Ecnv Ha4anbHbli HAKIOH Ta3epHOr0 YPOBHS NpeBbIllaeT + 3°
W aKTUBMUPOBAH PEXMM CaMOBbIPaBHIBAHWS, NTa3ePHbIE My4n
ByayT muratb. B aTOM criyyae nepemecTuTe nasepHoii
ypoBeHb Ha 6onee POBHYIO NOBEPXHOCTb.
5.MNepen nepemelLieHeM Na3epHOro YPOBHS NepeBeaunTe
nepekntoyatens 6nokvposkm (1) B nonoxeHne «OFF»
(«BbIKIT»). 370 3aBr0OKMpYET MasTHUK W 3aLUMTUT YCTPOMCTBO
OT NOBpPEXAEHMS.




Pa6oTa B pyuyHOM pexume:

B py4HOM pexume MexaHn3m camoBbipaBHMBaHKS Pronto Green

Laser oTKnOYEH, 1 Na3epHble Nyyu MOXHO YCTaHOBUTbL NOZ,

NtobbIM HEOOXOAMMBIM HAKITOHOM.

1.Y6eamntech B TOM, YTO NepekntodaTens 6rokposkm (1)
HaxoauTcs B nornoxeHun «OFF» («BbIKIT»).

2.4106bI aKTMBMPOBATbL PYYHOI PEXUM, HAXMUTE M YAEPKMBaANTE
KHOMKY py4HOro pexuma (2d) B TedeHune 3 cekyHz. J1asepHblit
ypoBeHb byaeT npoeuupoaTth BCe Nyun. Kaxable 3 CekyHAbl
OyaeT nponcxoauTh BCMbILLKA, YKa3biBaroLas Ha paboTy
PYYHOTO pexumMa.

3.4106bI OTMETUTb YKIOH, HAKMOHMUTE Na3ep Ha HyXHbIA yron.

4 Y106kl BbIOpPaTH APYryto KOHGUrypaumio nyya, cnegynre
pasgeny 3 B MHCTPYKLMSX MO aBTOMATUYECKOMY Pexumy
(ctpanmua 10).

5.B py4HOM pexumMe nepemMeLLeHre nepekntodaTens 6rokMpoBKM
(1) n3 nonoxenns «OFF» («BblIKJ1») B nonoxeHne «ON»
(«BKIT») BbIKMIOUMT py4HON pexum. byoeT aktuBmpoBaH
aBTOMATUYECKMI PEXUM CaMOBbIPaBHUBAHUS (€CNN Na3epHbIN
YPOBEHb HAaX0AUTCS B AnanasoHe CaMOBbIPaBHUBAHNS).




Pa6oTa B UMNYAbCHOM PeXMMe HAH PEXHME MHUTAHHUA:
Ob6a pexuma co3gaHbl Ans paboTbl B YCOBUSAX SPKOTO
OCBeLLeHus (Hanpumep, Ha yrnuue).
VIMnynbCHbIN PexuM No3BONSET UCNONb30BaTh Na3epHbIi
[eTekTop Ha BoMbLUMX PacCTOSHMSX, AaXe ecnu nasepHas
NIMHWS He BUAHA HEBOOPYXEHHbIM FNa3oM.
Pexum muraHus obecneynsaeT nyyLlyto BUAUMOCTb Na3epHON
NIMHWW, KOTAA OHa €ABa 3amMeTHa, — 0BbIYHO Ha KOPOTKUX
cpenHux pacctosHuax. Oba pexnma MOXHO aKTMBMPOBATb B
PeX1Me CaMOBbIPABHUBAHMS UM PYYHOM PEXUME.
1.Bkntounte nasep (pexvm caMoBbIPaBHUBAHWS UM PYYHOI
PEXUM).
2.Ans nepeknioveHns Mexay pexmmamm HaxMuTe
KHOMKY UMMYMBCHOTO pexuma / pexuma MuraHms (2.c).
MocnepoBaTenbHOCTb PEXUMOB:
OBbIYHbIN pexnM (M0 yMOMYaHM) — MNyMbCHbIA pexum —
Pexum muraHnst — OBbIYHbIA PEXUM.
3. Mpw paboTe B UMNYNbCHOM PEXVUME BKIHOUUTE
noafepxvBaeMblil NasepHbIN LETEKTOP U HAKAUTE NUHWIO
nasepa.




OBCAY)XMBAHME

[ns coxpaHeHus TOYHOCTM B paboTe perynspHo npoBepsiiTe
kannbpOBKy BaLLEro la3epHOro YPOBHS B COOTBETCTBUM C
npoLiesypoil NPOBEPKM KanMOPOBKM B MONEBbIX YCNOBUSAX.

+ 3ameHuTe GaTapeliku ecnv nHaukaTop 3apsiga 6atapen (b)
Ha4HeT MUraTb M/MNW NasepHble ly4n HAYMHAKT TYCKHETD.

* OunwanTe OKOLKW NNa3epoB 1 KOPMYC YPOBHS TOMbKO YMCTOM
MSArKON TKaHbl0. He ncnonbayitte pacteopuTeniu.

* XOT$ Na3epHblit ypOBEHb B HEKOTOPOI CTENEHN 3aLMLLEH
OT MbIV 1 FPA3M, HE XPaHWTE ero B 3anblNeHHbIX MeCTax,
[OMrOCPOYHOE 3arpsi3HEHNE MOXET NPUBECTM K
NOBPEXOEHNIO BHYTPEHHWX MOABWKHbIX YacTel.

+ Ecnu Ha nasepHbIit ypoBeHb nonarna Bofa, BbICyLLMTe
€ro NONHOCTLIO Nepes Bo3BpaLLeHreM B yTnsp YTobbl
NpeaoTBpaTUTb KOPPO3WI.

* [3BnekuTe GaTapeiikn, eCnu nasepHblil ypoBeHb He
NCMONb3yeTCs B TEYEHME ANUTENBHOO Nepuosa BPEMEHH,
4T06bI NPEfOTBPaTUTL KOPPO3MOHHBIE NOBPEXAEHNS B CIly4ae
npoTeykn 6aTapeexk.




- NOAEBAS POBEPKA KAAMBPOBKH

3aBon -3roTOBUTENb NOCTABNSAET Na3epHble YPOBHU B

NOMHOCTbIO0 0TKannbposaHHoM Buae. Komnanus KAPRO

PEKOMEHYeET NPOBEPATL YPOBEHb HA PETYNSAPHONA OCHOBE, a

Takxe Nocre Kaxgoro nageHns Unn HapyLLeHus npasusn

aKCnnyaTtalun MHCTPYMEHTa.

1. MNpoBepbTe kannbpoBKy ropU3OHTaNLHON IMHUM MO BbICOTE.

2. NpoBepbTe TOYHOCTb BbIPaBHUBAHWS FOPU3OHTANBHOMN JIHUM.

3. MNpoBepbTe TOYHOCTb TOYHOCTb BblpaBHUBAHNS
BEPTUKANBHON IMHMN.

4. TpoBepbTe KanmnbpoBKy TOYEK OTBeca.

1. MpoBepka KaAMOPOBKH rOPU3OHTAAbHON AHHHH NO
BbICOTE. (Pa3HHLLA BbICOTbI AMHHHH Ha OAMXHEiH 1
AaAbHeH LeAu)

1. YcTaHoBWTE Nasep Ha LTaTVB I Ha TBEPAYHO NOBEPXHOCTb
Mexgy AByms cteHamn A v B,Haxoaswwmmmcs
npubnuanTensHo B 5 M Apyr oT apyra.

2. YcTaHoBUTE NasepHbIi ypoBeHb npumepHo B 0,5 M 0T cTeHbl A

3. Pas3bnokupyiiTe MasiTHUK 1 BbIGEpUTE NPOEKLMIO
NepeKPeLLEHHbIX FTOPU3OHTamNbHOM U BEPTUKANBHON NIMHWN Ha
CTeHy A.

4. OTmMeTbTe Ha CTeHe A TOUKy nepeceyeHmns NnHWA kak al
(cm. puc. Ne 1).

5. MosepHnTe nasep Ha 180° B CTOPOHY CTeHbI B 1 0TMETbTE
Ha Hell ToUKy nepeceyeHuns nHUi kak b1 (cm. puc. Ne 2).




NpUGAN3UTENBLHO 5 M

A B
ey T
AT T
05m pucyHok Ne 1
B
S ybl

0.5m

pucyHok Ne 2




6. MepemecTuTe nasepHbI YPOBEHb W YCTAHOBUTE €ro
npumepHo B 0,5 M OT CcTeHbI B.

7. OTMEeTUTb Ha CTeHe B TouKy nepeceyeHms nnHWi kak b2
(cm. puc. Ne 3).

8. Pa3sepHuTe ypoBeHb Ha 180° B CTOPOHY CTeHbI A 1
OTMETbTE Ha CTeHe A TOUKY NepeceyeHms fIMHIIA Kak a2
(cm. puc. Ne 4).

A
,;fIX
pucyHok Ne 3
4 X
u%jl(' _______________________________________
“al )I(
pucyHok Ne 4 0.5m




9. MamepbTe paccTosHNS:
Aa=] a2-al|
Ab=| b1-b2 |
10. PasHocTb| Aa - Ab | He JOmKHa NpeBbIWATL 3 MM,
B NPOTMBHOM CIy4ae OTnpaBbTe Na3epHbI YPOBEHb K
KBanMULMPOBAHHOMY CneLnanmeTyans Kannbposky.

2. lpoBepKa TOYHOCTH BbIpAaBHUBAHUA
rOPpU30HTAAbHOM AMHWK. (Pa3HK1La BbICOT NpaBoro
M A€BOT0 KOHLLA AMHHH)

1. YCTaHOBWTe Nasep Ha LWTATWB UK Ha TBEPAYHO
NOBEPXHOCTb Ha PaCcCTOSHUM NPUMEPHO 1,5 M OT CTeHbl,
LUIMPUHA KOTOPOW MPUMEPHO 5 M.

2. Pasbrnokupyiite MasiTHUK 1 BbIOEPUTE NPOEKLMIO
nepeKpeLLEHHbIX FOPU3OHTANbHON 1 BEPTUKANBHON NIMHMIA
Ha CTEHy.




3. OTMeTbTe TOUKY a1 Ha CTEHE Ha NTEBOM KOHLe
rOPU30HTaNbHOM NMHUK (CM. puc. Ne 5).

pucyHok Ne 5




. PasBepHuTe nasepHblil ypoBEHb NPOTUB YACOBO
CTPENKY TaK, YTobbl NpaBblil KOHEL, FOPU3OHTASBHOV
NUHUW OKasarncs B6nu3n ToukM a1, OTMETbTE TOUKY a2 Ha
cTeHe (cm. puc. Ne 6).

. PacctosHue no BepTukanu mexay Toukamu al u a2, He

[OMXKHO NnpeBbiwaTth 1.5 MM, B NPOTUBHOM Cyyae

OTNpaBbTe Na3epHblit YpOBEHb KBANUULMPOBAHHOMY

TEXHUKY Ha KanubpoBky.

pucyHok Ne 6




3. lpoBepKa TOMHOCTH BEPTUKAAbHOW AUHUH.

1. MogsecbTe 0TBEC NPUONM3NTENBHO 4 MeTpa AnUHOM
BMMOTHYIO K CTEHE.

2. lNocne TOro, Kak 0TBEC CTabunManpyeTcs, 0TMETbTE
TOYKy al Ha CTeHe No NuHUK oTBeca B6MM3M rpyanna.
(cm. puc. Ne 7).

npubnuauTensHo 4 m

pucyHok Ne 7

3. YctaHoBuMTE Nasep Ha LUTaTUB UK Ha TBEPAYHO
NMOBEPXHOCTb Ha PacCTOSHUM OKONO 2 METPOB nepea
CTEHOM.

4. Pa3bnokupymnTte MasiTHUK, 1 BbibepuTe MPoekLmto
BEPTUKANbHON NINHUM B HAaNpaBNeHUM OTBeCa.

5. MoBepHNTE ypOBEHb Tak, YTOBbI BEPTUKANbHAS NUHIUS
COBMana Cc 0TBECOM B BEPXHEN ero YacTm.




6. OTMeTbTe TOUKY a2 Ha CTEHE Ha TOW e BbICOTE, YTO W
al. (cm. puc. Ne 8).

7. PacctosiHue no ropusoHTanu mexay al u a2, He [OIMKHO
npeBsblwaTh 1.5MM, B NPOTUBHOM Cyyae OTnpaBbTe
na3epHblil YypoBeHb KBANUGULMPOBAHHOMY TEXHMKY Ha
kannbpoBky.

pucyHok Ne 8




4. NpoBepka KaAMbpoOBKH TOUEK OTBECA.

[ins aToi npoueaypbl NOHagobu1TCs KOMHaTa C PacCTOsHNEM

0T nofa Ao noToska oK. 5 M.

1. MNocTaBbTe Na3epHbIil YPOBEHb Ha Mon.

2. Pa3bnokupyiite MasTHUK 1 BbIbepuTe NPO3KLMI0 TOYEK
0TBECa Ha NOTOIOK U Ha non.

3. OTMeTbTe LieHTP BepXHeN TOYKM OTBECA Ha MOTOMKE Kak
TO4KY a1. (cM. pucyHok Ne 9)

4. OTMeTbTe LIEHTP HIXKHE TOYKM OTBECA Ha NOMy Kak
TOuKy b. (cM. pucyHok Ne 9).

pucyHok Ne 9




5. MoBepHuTe nasepHbIn ypoeHb Ha 180°, pacnonoxuTe
€ro TaK, YToBbl LEHTP HWKHEN TOYKK OTBECa coBnan ¢
paHee OTMEYEHHO TOYKOW b, 1 nogoxanTe ctabunusavmmn
MasiTHUKa.

6. OTMeTbTe LEHTP BEPXHEl TOUKN OTBECA Ha MOTOJKE KakK
TOYKY @2. (cM. pucyHok Ne 10)

7. PaccrosiHue mexzy Toukamm al v a2, 0TMEYeHHbIMM Ha
NOTOSKE ABNSETCA NokasaTenem (aKkTNIeckoro OTKNOHEHMS
NIMHAN MeXaY TOYKaMu 0TBECa OT MaearnbHO OTBECHON
NIMHAN.

PaccrosHue mexay Toukamm a1 1 a2 He JOMKHO MpeBbiLLaTh
4 MM, B NPOTUBHOM Crly4ae 0TnpaBbTe NasepHbIi YPOBEHb
KBanMOULMPOBAHHOMY TEXHWKY Ha KanmnbpoBky.

pucyHok Ne 10




- @ TEXHUYECKUE XAPAKTEPUCTUKU

Mpoeumpyemble nasepHble
nyun

* ['opu3oHTanbHbIn 360°
* BeptukanbHbin 360°
* 2 Toukn OTBeca

MakcumanbHast AanbHoOCTb

+ 30 m Be3 getekTopa
¢ 00 60 M C geTekTOpOM

[NorpeLwHoCTb 0,3 mm/m

[nana3oH +3°

CamOBbIpaBH1BaHWS

LUnpurHa nasepHoro nyya 2 MM £0,5 MM Ha pacCTOSIHUM 5 M

[nvHa BOMHbI 510-530 um Knacc nasepa: |l

lMwTaHne AxkymynsTop 21700 v 3apsgHoe
ycTpoiicteo USB

ABTOHOMHOCTb [0 8-M1 4acoB HenpepbIBHOM

paboTbl

Pabouas Temnepatypa -10°C +45°C
Temnepatypa xpaHeHus -20°C+60°C

CreneHb 3aluThbl OT IP54

nonagaHus Bogbl 1 Mblan

[abapuTHble pasmepsl 109 mm x 60 Mm x 106 MM
Macca ¢ 6atapeiikamu 423r+10r




FAPAHTUA

Ha faHHOe w3genve pacnpoCTpaHseTcsl OrpaHWYeHHast rapaHTus Ha
cnyyarn obHapyKeH!s NPOU3BOACTBEHHbIX MO0 MaTepuarbHbIX 4edeKToB
CpOKOM Ha fiBa rofa. B cryyae ncnomnb3oBaHust M3LENNs HeHaanexallum
00pa3om, a Takke BHECEHUS| B HETO KOHCTPYKLMOHHbBIX U3MEHEHUIA Wn
pemoHTa 6e3 paspelueHus kommaHuu Kapro, rapaHTus aHHynupyetcs.
Kpome TOro, rapaHTus He pacnpoCTPaHsieTCsl Ha MPOLECC MOBTOPHON
KannbpoBKW, €CNN TAKOBOI HEOBXOAUM.
PEMOHT U KATMBPOBKA
1. Ecnn awwe n3nenve Heo6xo41MmMo OTPEMOHTUPOBATH MM OTKaNMOPOBaTb,
BEPHMTE €ro B MyHKT NPOAaXu BMECTe C AOKYMEHTOM, NOATBEPKAAIOLLUM
MOKYTKY.

2. Mocrne nonyyeHnst paspeLLeHst Ha BO3BPaT, NadepHbIi ypoBeHb OyaeT
OTNpaBfEH B aBTOPU30BAHHbIN CEPBUCHbIN LIEHTP.

3. Tlocne 3aBepLUeHns peMoHTa n3aenue byaeT BO3BPALLEHO B BbIOpaHHYH
Bamu TOProBYH TOYKY A71S1 Bblaauu.

CTOMMOCTb PABOT, CBA3AHHbIX C FTAPAHTUAHBLIM OBCITY)KUBAHVEM
+ [locTaBka 1 PEMOHT WU30enii, HAXOAALLMXCS Ha rapaHTuK, OCYLLECTBIISIOTCS
BecnnatHo.

* B cnyyae peMoHTa M3genuii, Ha KOTOpbIE rapaHTHs He pacipoCcTpaHseTCs,
Junep yBenoMuT Bac 06 OpUEHTUPOBOYHOM CTOMMOCTY PaboT A0 X Havana.

Haknevika ¢ CepuitHbIM HOMEPOM PACMONOXEHA Ha HKHEN YacTV M3Aenus.

CEPTU®UKAT COOTBETCTBUA CE

OTOT MPOAYKT COOTBETCTBYET CTaHAapTaM JNeKTpOMarH1THoi COBMECTUMOCTH

(CEM) ycraHoBneHHbIM EBponerickor aupektusor 2014/30/EU v

PernameHTOM Ans YCTPOCTB HIU3KOro HanpsikeHns 2014/35/EU.

OEKNAPALMA O COOTBETCTBUU

Ml 3asBr15ieM NOA, HaLLly OTBETCTBEHHOCTb, UTO YCTPOMCTBO 952 COOTBETCTBYET

TpeboBaHMAM credyroLmx AMpekTyB 1 npasun EBponeiickoro CooblecTsa:

2014/30/EU

2011/65/EU

EN60825-1: 2014

EN61326-1: 2013
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