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TOOLS WITH VISION

Seguridad y garantia

1. Evite utilizar el dispositivo en un entorno himedo y con polvo
durante largos periodos de tiempo.

. Mantenga limpia la ventana de entrada. Evite los aranazos.

. No desmonte ni modifique el detector; anularia la garantia.

. Temperatura de almacenamiento: de -20° C a +60° C

. Evite golpes o vibraciones.

. No pulse los botones bruscamente.

. Utilice sélo un pafo suave y limpio para limpiar el detector. No
utilice detergentes ni estropajos a base de petréleo.

. Si el detector no se va a utilizar durante un periodo de tiempo
prolongado, extraiga la pila.

9. No utilice el detector en un campo electromagnético fuerte o
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Upper indicator light (red)
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en un entorno de luz intensa.
10. El detector también es susceptible a la luz solar, luces

Lower indicator light (red)

~_ Central locating slot

intermitentes, luces fluorescentes y senales de radio por
induccion alternas. La fuente de estas sefiales puede afectar
la medicion real del detector y causar errores.

Precision indicator light (red)

Power indicator light (red)

Audio key

Parametros de funcionamiento

Modelos correspondientes:

Este detector detecta lineas rojas laser en modo de pulso a una
frecuencia de 5 KHz (no detecta niveles de rotacion).

Intervalo de deteccion:

De 1 a 50 metros, vertical: de 1 a 35 metros

Precision key

Power key

Buzzer

Precision: Alta precision = 1,5 mm. Vertical vial
Baja precision = 2,5 mm.

Alimentacion de tension: pila de 9V laminada

Dimensiones: 164 mm (altura) x 52 mm (anchura) x 27 mm

(fondo)

Peso: 140 g (incluida la pila)

Luz indicadora Indicador SUPERIOR/DERECHO | Indicador CENTRAL Indicador INFERIOR/IZQUIERDO
ENCENDIDO (ROJO) ENCENDIDO (AZUL) ENCENDIDO (ROJO)

LINEA HORIZONTAL Lalinea laser esta por debajo dela | La linea laser y 1a linea roja La linea laser esta por encima de la linea
linea roja central: el detector debe | central se solapan oja central: el detector debe moverse
moverse hacia abajo hasta que se hacia arriba hasta que se encienda el
encienda el indicador azul. indicador azul.

LINEA VERTICAL Linea laser a la izquierda de la inea | La linea laser y la linea roja La linea laser esta a la derecha de la

(NIVEL DE BURBUJA roja central: el detector debe central se solapan linea roja central: el detector debe

VERTICAL) moverse hacia la izquierda hasta moverse hacia la derecha hasta que se
que se encienda el indicador azul. encienda el indicador azul.

SENAL ACUSTICA P-P-P-P-P P-mmem - (pitido constante) PPPPPPPPPPPP (pitido frecuente)

(pitido menos frecuente)

Funcion - Introduccion

1. Luces indicadoras brillantes en el parte frontal y posterior del
detector.
Luces de sefalizacion de brillo intenso que indican la posicion
de la linea laser junto con una senal acustica silenciable.

2. Apagado automatico.
El detector se apaga automaticamente si no recibe lineas
laser y no se presiona ninguna tecla durante 7 minutos.

3. Alarma de bateria baja.
En caso de baterfa baja, la luz indicadora de alimentacion
parpadea para notificar al usuario que debe cambiar 1as pilas.

Instrucciones de uso
1. Instale la pila:
Inserte una pila de 9 V laminada en el compartimento de la
pila. Asegurese de que el contacto con los terminales sea el
correcto.
2. Panel de control:
Tecla de encendido: permite encender y apagar el detector. Al
ponerlo en marcha, el indicador de alimentacién se ilumina
de manera fija. El indicador de alimentacién parpadea cuando
queda poca bateria, en cuyo caso debe cambiar la pila.
Tecla de precisién: permite cambiar entre precision alta y baja.
Al ponerlo en marcha, el detector esta en precision baja y el
indicador correspondiente esta apagado. Pulse la tecla para
cambiar a un modo de precision superior. El indicador de
precision se encendera.
3. Botén de audio:
Enciende y apaga el indicador acustico.
4. Detecte la linea laser:
Nota: cuando utilice este receptor, asegurese de que el laser
multilinea se encuentra en modo «PULSOp.
Para detectar la linea horizontal coloque el detector
verticalmente con el nivel de burbuja horizontal en la parte
superior. Para detectar la linea vertical coloque el detector con el
nivel de burbuja vertical en la parte superior. Cuando la linea laser
esta en la ventana de entrada roja, se enciende una de las tres
luces indicadoras rojas/azules para indicar la posicion de 1a linea.
Si el indicador acustico estd encendido, emitird una sefal
acustica en este momento.
La luz indicadora roja indica la direccion en la que se debe mover
el detector para llevar la linea laser al centro de la ventana de
entrada. Cuando la luz roja superior esta encendida, el detector
debe moverse hacia abajo. Cuando la luz roja inferior esta
encendida, el detector debe moverse hacia arriba. Deteccién de
una linea laser vertical: cuando la luz roja derecha esta
encendida, el detector debe moverse hacia la izquierda; cuando
la luz roja izquierda esta encendida, el detector debe moverse
hacia la derecha (véase la tabla).
Cuando el indicador central (azul) se ilumina, es decir, cuando la
linea laser esta en el centro de la ventana de entrada solapada
con la linea roja central, puede dejar de mover el detector y
marcar la posicion de la linea usando la ranura de localizacion
central.





